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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Zaawansowane metody identyfikacji systemow automatyki

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/semestr

Automatyka i robotyka 2/2

Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studiow

Inteligentne systemy automatyki ogolnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiéw Wymagalnos¢

stacjonarne obieralny

Liczba godzin

Wyktad Laboratoria Inne (np. online)

15 30 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktow ECTS

3

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:

drinz. Joanna Zietkiewicz

email: joanna.zietkiewicz@put.poznan.pl

tel: +48 616 652 367

Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

ul. Piotrowo 3A, Poznan

Wymagania wstepne
Student rozpoczynajacy przedmiot powinien posiadac wiedze i umiejetnosci z zakresu podstaw
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automatyki. Powinien takze posiada¢ podstawowg wiedze na temat nieparametrycznej i parametrycznej
identyfikacji prostych liniowych obiektéw sterowania deterministycznych i stochastycznych.

Cel przedmiotu

Rozszerzenie wiedzy studentéw dotyczgcej identyfikacji systeméw o dodatkowe zagadnienia zwigzane z
uktadami wielowymiarowymi i nieliniowymi. Przekazanie studentom wiedzy na temat algorytméw
sterowania wykorzystujgcych metody identyfikacji oraz rozwigzania problemdw identyfikowalnosci w
takich uktadach.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

1. Ma rozszerzong i uporzgdkowang wiedze na temat identyfikacji liniowych obiektéw sterowania
[K2_W5]

2. Zna problemy identyfikacji wystepujgce w systemach adaptacyjnych oraz ich rozwigzania [K2_W9]

3. Ma pogtebiowg wiedze na temat identyfikacji rowniez dla uktadow nieliniowych i wielowymiarowych,
a takze orientacje na temat zaawansowanych metod sterowania do ktorych metody identyfikacji
dostarczajg odpowiednich modeli [K2_W7]

Umiejetnosci
1. Potrafi dokonywac identyfikacji ztozonych systemoéw, réwniez nieliniowych, wielowymiarowych lub
pracujgcych w ukfadzie regulacji [K2_U21]

2. Potrafi wykorzystac literature zaréwno w jezyku polskim jak i angielskim do poszukiwania rozwigzan
dla wybranych problemow identyfikacji obiektow [K2_U21]

Kompetencje spoteczne

1. Ma potrzebe ciggtego doksztatcania sie i poszukiwania rozwigzan dla szczegélnych zadan identyfikacji
obiektéw, z uwzglednieniem warunkéw specyficznych, np. algorytméw dziatajgcych w adaptacyjnym
uktadzie sterowania [K2_K1, K2_K4]

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny

Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wiedza nabyta w ramach wykfadu weryfikowana jest przez test koicowy zawierajgcy 20-40 pytan
zamknietych.

Umiejetnosci nabyte w ramach ¢wiczen laboratoryjnych weryfikowne sg poprzez: sprawdziany i testy
pisemne, ocene wiedzy i umiejetnosci podczas wykonywania ¢wiczen, a takze ocene przygotowywanych
indywidualnie przez studentéw sprawozdan z ¢wiczen.

Tresci programowe

Problemy identyfikowalnosci obiektédw liniowych przy opisach transmitancyjnych i réwnaniami stanu.
Metody identyfikacji obiektow o wielu wejsciach i wielu wyjsciach (MIMO): metody oparte na
dekompozycji uktadéw do poduktadéw SIMO lub MISO, metody oparte na réwnaniach stanu - metody
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"subspace". Problem minimalnej realizacji i dekompozycji macierzy Hankela. Metody identyfikacji
systemoéw nieliniowych. Algorytmy sterowania uwzgledniajace identyfikacje obiektu i problemy
identyfikacji w takich uktadach regulacji.

Metody dydaktyczne

1. Wykfad: prezentacja interaktywna uzupetniana przyktadami rozwigzywanymi na tablicy, pobudzanie
studentéw do aktywnego udziatu w zajeciach

2. Cwiczenia laboratoryjne: ¢wiczenia praktyczne wykonywane przez studentéw na komputerach,
zgodnie z poleceniami przedstawianymi przez prowadzgcego. Studenci zachecani sg do samodzielnego
myslenia, analizy i rozwigzywania zadan zwigzanych z zaawansowang identyfikacja.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 90 3,0
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 50 2,0
Praca wtasna studenta (lektura dostepne;j literatury, 40 2,0
przygotowanie do zajec laboratoryjnych, przygotowanie do
kolokwiéw/testu koricowego, wykonanie sprawozdan)?!

! niepotrzebne skresli¢ lub dopisa¢ inne czynnosci



